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Вступ
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Для управління підприємством експертна система повинна
функціонувати в умовах вхідних даних і знань, що змінюються в часі. Ця риса
експертної системи обумовлює залучення інтелектуальних технологій у
базисі штучних нейронних мереж, що мають широкі можливості:
класифікувати актуальний стан підприємства за його об’єктивними
показниками, прогнозувати динаміку цих показників у часі і оперативно
розраховувати значення керуючих вхідних факторів, відповідних
необхідному (цільовому) стану підприємства.

Мета дослідження – створення інтелектуальної експертної системи
керування підприємством, спрямованої на досягнення максимальної
ефективності виробничої та фінансово-економічної діяльності при заданих
обмеженнях.



Математичне представлення задачі
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Масив ознак-факторів мережі  разом з алфавітом 

класів дозволяє реалізувати правило розпізнавання образів: 

kg Ω∈ω , якщо  }){,(sup}){,( iig LL ωωωω = ,      (1) 

де  – ознаки-фактори;  

}){,( iL ωω – правило віднесення стану мережі gω  до відповідного класу-стану 

(банкрут-успішний) у просторі ознак (k,l) за всіх їх можливих поєднань ( pkω ,

glω ). 
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Схема нейронної мережі
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Математичне представлення задачі
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Модифікація синаптичних коефіцієнтів виконується на основі градієнтного 
метода: 

)(1 ttt WgradEWW ⋅−=+ η .                                               (2) 

та реалізується нейромережевим модулем пакета технічного аналізу: 

)()1()( )()( twtwtw n
hqq

n
hq ∆+−= ,  ,

)(
)()()1(
tw

kEtwtw
q

qq ∂
∂

+=− α   (3) 

де w – масив вагових коефіцієнтів мережі; n – номер шару мережі; q – номер 
виходу нейрона в n-му шарі мережі. 

Етап розрахунку вхідних керуючих факторів, адекватних заданій цільовій 
функції, може бути формально представлений послідовністю процедур: 

,         (4) 
де Y0 (t) – цільовий вектор показників стану підприємства; X0 (t) – вектор 
розрахункових значень вхідних факторів; F0 – функціонал модифікації значень 
вхідних факторів, адекватних необхідному стану у вигляді: 

)(1
1 ttt ХEgradХХ ⋅−=+ η       (5) 

)(0 tY → )()(: 000 tXtYF →



Функціональна схема моделі оцінки підприємства
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Архітектура найбільш продуктивної 
синтезованої моделі
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Збіжність процесу навчання 
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Графік навчання для [1.MLP 16-12-3] 
Кількість зроблених епох 
67
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Висновки

 Мета дослідження досягається застосуванням нейромережевих
моделей різної архітектури та складності у просторі інформативних
факторів-ознак стану підприємства для розпізнавання поточного
стану, прогнозу динаміки його показників та розрахунку адекватних
цільовому стану вхідних факторів.

 Працездатність запропонованої технології та її ефективність оцінена
на репрезентативних даних із наявної бази прикладів.
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Дякую за увагу!
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